Club des Amis du Meccano Pieces détachées Meccano (03-1928)

PIECES DETACHEES
MMECCANO

VERITABLES PIECES DE CONSTRUCTION
! EN MINIATURE

Les pieces Meccano, dont un certain nom-
bre est représenté sur cette page, constituent
un systéme complet de construction en minia-
ture, avec lequel il est possible de reproduire
tous les mouvements connus de la mécanique.

Cette année, Meccano a acquis un nouvel
attrait : les plaques, les cornitres, etc., sont
richement émaillées en couleurs éclatantes.
Ceci, non seulement rend possible 'exacte
reproduction des grandes constructions du
Génie civil, mais vous permet encore de
satisfaire votre goiit artistique en prétant a
vos modeles un aspect brillant et décoratif.

Prix des Pieces détachées représentées sur cefie page d'

N™ Franes | N™ Francs

3 9em. 1 2d. 1.90|50 pigce 0.60

% 9em. 12d 3.70(59 . 1.35

1 pidce- 0,65 | 62 . 1.70

12 12<12 mm. dz. 2.30 [ 63 - 3.00

12a 2525 . pidce 040 |63a ¢ 3 e =

17 5em. = 0:4063b . 33|N Francs
19 . 1.35 | 63c . 3.00 [ 125 12 mm. | 2dz. 2,70
19¢ I5em. » 13.25|64 1.35 | 126 pidce  1.50
200 5cm. 8 visdarél 3.00 |77 25 mm. «  0.55 | 126a - 110
2l 3Bmm. « « 3.00680a 9em . 1.25 | 127 . 1.70
22 25mm. 230 (90 6 cm.gr.ray. - 0.55 | 128 . 2.10
22a 25mm.sans « 1.10 | %a bcm.p.ray. = 035 129 - 270
23 12 mm. « 080]|94 . 3.00(132 7 cem - 1160
24 pigce 2.30 | 95b 75 mm. . 3.00 | 133 1.70
26 12 mm. 220|9% 25 mm. . 2,10 | 136 1.70
27 50 dents . 400 9 32cm. | 2dz. 800 137 2.10
27a 57 dents . 400 103d 9 cm. . 3.25 | 139 . 110
28 38 mm. . 4.00 | 108 pitce 1.10 | 140 4.00
30 . 465|109 6 cm. . 2,10 | 143 5.25
43 . 080 116 . 1.70 | 144 i 2.70
44 . 0.55 | 120 . 1.10 | 146 diam. 15¢m, . 6.00
45 . 0.55 | 120a paire  3.25 | |47 . 1.35
45 6325¢m,) 2d. 2,651 123 pitce 7.00 | 148 . 4.00
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Ascenseur a changement de marche automatique

Ascenseur a Changement de Marche automatique

construits, mais également a fonctionner comme de véritables

machines, Mais nous savons que les machines exécutent sou-
vent des mouvements compliqués qui exigent des chan- .
gements de marche automatiques; nous voyons une grue
sou'ever une charge, pivoter sur son axe ¢t transporter
la charge qui est déposée a l'endroit vouu. IEh bhien,
ces mouvements automatiques peuvent ¢tre également ob-
tenus avec les modéles meccano. Quel plaisir que de
construire un modéle et, aprés avoir bien réglé son
mécanisme, de le voir fonctionner lui-méme, exécutant
différents, mouvements, sans que vous ayez besoin de le
toucher! Ces modéles ne sont pas seulement amusants,
ils sont également trés itéressants comme modéles de
démonstration et nous conseillons de les choisir pour les
expositions organisées par les Clubs Meccanos, par exem-
ple. Le modéle que nous représentons sur cette page est
spécialement destiné a servir de démonstration du prin-
cipe du mouvement automatique; aussi est-il établi trés
schématiquement et sans aucun enjolivement; il est évi-
dent que les jeunes meccanos, désireux d'établir ce madéle
pourront le rendre beaucoup plus décoratif en le com-
plétant d leur goiit. Ce modéle est celui d'un ascenseur
meccano, Le mouvement est pris & I'induit du moteur
par I'intermédiaire d'un pignon de 12 mill. engrénant
avec une roue de 57 dents 1 et un pignon de 12 mill
a l'autre extrémité de la tringle supportant 1o roue 1
qU¥ engréne aves une autre roue de §7
dents sur la tringle de 5 cm.. (2).

Sur la tringle 2 se trouve une vis sans

fin 3 s'engageant dans un pignon de 12 9
mill. ixé & une tringle verticale de 7 cen-
timétres et demi (4) qui passe dans des
supports, formés de bandes de 5 trous,
boulonnées en travers de la corniére de
base et unc bande courbée de 3 trous,
disposée entre les plaques de ¢6té du mo-
teur, La tringle 4 supporte a son extré-
mité supérieure une seconde vis sans fin
engrénant avec un pignon de 12 .mill.
sur une tringle de g cm, (13).

La tringle 5 est placée dans une em-
base triangulaire plate, comme il est mon-
tré sur I'illustration, et supporte & I'une
de ses extrémités le dispositif, grice au-
quel le mouvement automatique est obte-
mu. On voit qu'il consiste essentiellement
en un bras pivotant 6, monté avec des
bandes de 11 trous, fixées solidement 3 la
tringle § par l'intermédiaire d'une rouc
barillet et de poulies de 25 mill. 7 et 7 A
Les poulies 7 peuvent tourner librement
sur une tringle de 5 cm., passant dans le
bras 6 et les poulies 7a sont montées sur
une tringle de 11 cm. 1/2, fixée au mo-
teur. Une rondelle métallique est placée
entre chaque paire de poulies pour per-
mettre du jeu dans les mouvements.

L’arbre de la poulie 7 suit le chemin
circulaire tracé par l'extrémité du bras 6
tandis que I'arbre de la poulie 7a est fixe.
La corde ¢ qui est attachée a l'ascen-
seur, passe au-dessus des poulies au som-
met de la cage de I'ascenseur. Ensuite elle passe sur une des poulies
folles de 25 mill. 7a et autour d'une des poulies 7, de nouveau sur
la poulie restante 7A et ensuite i la seconde poulie de 25 mill. (7).
Aprés avoir passé autour de cette derniére, elle est fixée au support
plat 8

LEn se reportant aux mécanismes Standard Meccano, nos lee-

I Es modéles Meccano ne sont pas destinés uniquement a étre
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teurs trouveront que le systéme décrit ci-dessus est semblable en

fonctionnement & un palan a deux poulies dans lequel la partie

I'bze de la corde on la force est appliquée se déplace de 10 cm. pour
un poids soulevé de 2 cm. .

- . Daqs le modéle q13i nous intércsse acluellement‘.
P51 W e ""% le poids est _attache a un point correspondant a

R la partie libre de la corde du modéle du

1 '}" M. S. et la force est appliquée au bloc de poulies
mobiles. Par conséquent, les effets sur ces jeuk
de poulies sont renversés et la cabine se meut de
10 ¢cm, pour 2 cm. 5 de-déplacement de la pou-
lie 7.

Quand les poulies folles de z5 mill. sont direc-
tement en ligne avec les poulies 74, il n'y a pas
de mouvement relatif entre les deux jeux de
poulies et, de cette fagon, la cabine reste sta-
tionnaire pour un temps appréciable,

Il est clair quavec cette disposition, le poids
de la cage a un effet considérable sur le moteur,
ceci étant dii au systéme de poulies. Par con-
séquent, le mouvement du moteur doit étre
démultiplié considérablement, ce qui explique
I'emploi des doubles vis sans fin. Toutes les vis
d'arrét doivent étre fixées solidement et le poids
de la cabine, contrebalancé le plus possible.
Dans ce but, un poids de 50 grammes 10 de-
vrait étre fixé sur la corde qui passe au-des-
sus du pignon de 235 mill. au-dessus de la cage
d= T'ascenseur.

Le chemin de parcours de la cabine peut étre
considérablement varié en changeant la distance
entre la tringle supportant la poulie de 25 mill.
(7) et la tringle 5, et de cette fagon on pourra,
] soil augmenter, soit diminuer le chemin de par-
ve cours de la cabine, Cette méthode de mouve-
ment est aussi applicable dans le cas d'une grue,
d'un pont transbordeur ou autres modéles.

Ce qui suit est une liste des piéces requises

.E'.

3 pour la construction de ce mécanisme automa-
¥ tique et du chissis de démonstration représentés
e sur lillustration:
R 2du N° 2 1du N° 23
}; 2 — zm 2 — 24
7 5 — 4 4 — 26
= 2 —_ 7 2 — 27a
~ 2 — 8b 2 — 32
¥ 1 — od 51— 3
' 1 — 10 2 — 37a
% 4 — 11 1 — 48
i 8 — 12 T 48a
L 1 — 1I3a 2 — 53
: 2 — 16 14 — 350
1 — 16a 1 — 66
2! — 17 2 — 108
1 — 18a I — 1IIc
2 — 18b I — 1252
2 — 22 2 — 120a
6 — 2z Moteur électrique

1'appareil que nous venons de décrire démon-
tre qu'on peut véritablement construire tout ce

“ i que 1'on veut avec Meccano. Nous continuerons

- par la suite, 3 donner la description de machi-

nes employées fréquemment dans lindustrie et qui présentent, en

méme temps, des mouvements mécaniques intéressants; nos lecteurs

en trouveront une dans notre prochain numéro.
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LE MOIS PROCHAIN:

Appareil a essayer la Résistance des Matériaux
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